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Oczekiwane czasy realizacji
optymalnych momentów zatrzymania

W zadaniach optymalnego zatrzymania wyznaczany optymalny moment zatrzy-
mania nie musi być jedyny. Zwykle zadawalamy się wyliczeniem wartości problemu
i wyznaczeniem strategii gwarantującej tę wartość. Przedmiotem rozważań będą ocze-
kiwane czasy w wybranych zadaniach optymalizacji oraz oczekiwane czasy realizacji
punktu równowagi w grach, w których strategiami są momenty zatrzymania. Przykła-
dowo, w klasycznym problemie sekwencyjnego poszukiwania najlepszego obiektu ze
znanej liczby N potencjalnych kandydatów, optymalna strategia decyzyjna jest łatwa
do opisania i znane jest prawdopodobieństwo sukcesu. Jednakże, gdy kryterium dla
akceptowalnych wyborów zmienimy, to mogą pojawić się alternatywne strategie opty-
malne. Niektóre modyfikacje tego zadania polegają na modelowaniu wieloosobowych
procesów decyzyjnych [3]. Mogą to być gry Dynkina o sumie zerowej i niezerowej, czy
sekwencyjna gra lidera i naśladowcy, której model wprowadził von Stackelberg. Nie
ma gwarancji, że racjonalne strategie są unikalne dla tych problemów. Dodatkową
wskazówką wyboru strategii mogą wówczas być inne jej cechy, przykładowo śred-
ni czas prowadzenia poszukiwań przez każdego z uczestników procesu decyzyjnego
(v. [1], [2]).
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