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Skuteczność metod teorii sterowania
Poznawczo interesujące jest pytanie, skąd skuteczność metod teorii sterowania

w zastosowaniach. Jednym z ważniejszych problemów w naukach inżynieryjno-tech-
nicznych jest stabilizacja układów sterowanych za pomocą odpowiedniego sprzężenia
zwrotnego [10, 11, 12, 13], w szczególności za pomocą skończeniewymiarowego sprzę-
żenia zwrotnego [11]. Problemy stabilizacji, zwłaszcza ich podstawy matematyczne,
należą do obszaru teorii sterowania. Tym problemem zajmowałem się od wielu lat
i swoje przemyślenia podsumowałem w monografii [13]. Poznawczo interesujący jest
fakt skuteczności metod matematycznych w zastosowaniach różnego rodzaju. Moc ob-
liczeniowa obecnych komputerów zachęca badaczy do rozwiązywania coraz bardziej
złożonych modeli matematycznych, w których brakuje precyzyjnych uzasadnień teo-
retycznych, ale wizualizacja symulacji komputerowych pobudza dobrze wyobraźnię.
Odpowiednie zastosowanie sprawdzanych symulacyjnie pomysłów umożliwiają nowe
narzędzia informatyczne, bazujące na mikroelektronice i ogólnie fizyce. Wyniki ana-
lizy, po odpowiedniej interpretacji, mogą być wykorzystane do syntezy odpowiednich
algorytmów sterowania konkretnymi systemami dynamicznymi [1–9], częściowo we-
ryfikowanymi praktycznie w skali laboratoryjnej. Np. sterowanie małymi napędami
elektrycznymi [5], tłumienie niepożądanych oscylacji [12], sterowanie terapią pewnych
schorzeń, odpowiednie prowadzenie procesu nagrzewania i przemian fazowych [6, 7]
lub homogenizacji oraz w obszarze sterowania budynkami mieszkalnymi. Ostatnio
pojawia się coraz więcej obiektów autonomicznych, np. samosterujące drony, samo-
chody autonomiczne [14] itp. Być może skuteczność metod teorii sterowania wynika
z matematycznej struktury świata, co sugerowało wielu naszych poprzedników pro-
wadzących badania naukowe.
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