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Zastosowanie półgrup C-regularyzacyjnych do sterowania

Rodzina silnie ciągłych operatorów {W (t)}t≥0 ⊆ B(X) jest C-regularyzacyjną
półgrupą, jeśli:

1) W (0) = C,
2) W (t)W (s) = CW (t + s) dla s, t ≥ 0.

Operator C : X → X jest ograniczony i różnowartościowy. Operator A :
D(A) → X , D(A) ⊂ X jest generatorem W (t), jeśli

Ax = C−1
[

lim
t→0

1

t
W (t)x − Cx

]

,

gdzie D(A) = {x : istnieje granica i należy do Im(C)}.
Półgrupę C-regularyzacyjną zastosowano do badania sterowalności zagadnie-

nia
{

dx

dt
= Ax + Bu

x(0) = x0 ∈ Im(C).

Przy pewnych założeniach podano warunki wystarczające na globalną i aproksy-
macyjną sterowalność powyższego zagadnienia.
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