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Sterowalnos¢ uktadéw dynamicznych drugiego rzedu

Sterowalnos¢ podobnie jak obserwowalnos¢ oraz stabilnosé¢ nalezy do podsta-
wowych pojec teorii sterowania. Ogolnie, sterowalno$¢ oznacza, ze w rozpatrywa-
nym uktadzie dynamicznym mozliwe jest osiagniecie z danego stanu poczatkowego
zadanego stanu koncowego przy uzyciu odpowiednio dobranego sterowania dopusz-
czalnego nalezacego do zbioru sterowan dopuszczalnych. Zatem sterowalnosé zalezy
od postaci réwnania stanu uktadu dynamicznego oraz od zbioru sterowan dopusz-
czalnych.

W literaturze z dziedziny teorii sterowania istnieje bardzo duzo prac dotycza-
cych szeroko rozumianych zagadnien sterowalnosci dla réznych klas uktadéw dyna-
micznych. Wieckszo$¢ tych prac dotyczy zagadnien sterowalnosci liniowych skoncze-
niewymiarowych uktadéw dynamicznych. W teorii uktadéw dynamicznych czesto
rozpatruje sie uklady dynamiczne nieskonczeniewymiarowe, na przyktad ukltady
z r6znego rodzaju opoznieniami we wspotrzednych stanu oraz uklady o parame-
trach roztozonych opisane réznego typu réwnaniami rézniczkowymi czastkowymi.
W przypadku nieskonczeniewymiarowych uktadéw dynanicznych definiuje sie dwa
podstawowe rodzaje sterowalnosci, a mianowicie doktadna sterowalnosé¢ oraz znacz-
nie czesciej spotykang w praktyce aproksymacyjna sterowalnos¢ zwana rowniez
przyblizona sterowalnoscig uktadu dynamicznego.

W pracy przedstawiono problematyke badania aproksymacyjnej sterowalnosci
liniowych nieskonczeniewymiarowych uktadéw dynamicznych drugiego rzedu przy
zalozeniu nieograniczonosci sterowan dopuszczalnych. Rozpatruje sie szczegdlng
posta¢ ukladu dynamicznego drugiego rzedu, ktorego abstrakcyjne rézniczkowe
réwnanie stanu zawiera liniowe kombinacje operatoréw samosprzezonych.

W pracy sformutowano warunki konieczne i wystarczajace aproksymacyjnej
sterowalnosci, umozliwiajace jej badanie w oparciu o uproszczony liniowy nieskon-
czeniewymiarowy uklad dynamiczny pierwszego rzedu. Podano rowniez przyktad
zastosowania ogélnego kryterium badania aproksymacyjnej sterowalnosci analizu-
jac liniowy uktad dynamiczny o parametrach roztozonych opisany réwnaniem roz-
niczkowym czastkowym drugiego rzedu.



