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Asymptotyka algorytmu genetycznego

W pracy przedstawiono prosty algorytm genetyczny (SGA), ktéry jest jedna z obie-
cujacych metod optymalizacji w zagadnieniach niegtadkich i wielowymiarowych. Pod-
stawowym w definicji SGA jest skonczony multizbiér potencjalnych rozwiazan (zwanych
tez osobnikami danej populacji), na ktérym sa okreslone operacje krzyzowania, mutacji
i selekcji, kazda z pewnym prawdopodobienstwem. Ztozenie tych operacji w dziataniu na
dang populacje tworzy nowa populacje. Istnienie funkcji przystosowania, pochodzacej
z definicji funkcji jakosci (celu), okreslonej na osobnikach populacji, pozwala powiazaé
prawdopodobienstwo selekcji osobnikéw do nowej populacji z warto$ciami, jakie funkcja
przystosowania przyjmuje na osobniku. Przejscie z jednej generacji do drugiej jest reali-
zowane przez operator dziatajacy na wektorze probabilistycznym, charakteryzujacym
rozktad prawdopodobienstwa pojawienia sie kazdej z mozliwych populacji. Przejscie
to realizuje operator Markowa. Interesuja nas kolejne iteracje tego operatora. W teo-
rii operatoréw Markowa oraz operatorow dodatnich dowiedzionych jest wiele réznych
twierdzen dotyczacych istnienia punktéw statych oraz zbieznosci ciagu iteracji operato-
ra (prace Lasoty, Yorka, Rudnickiego i Socaly). Korzystajac z tych wynikéw znalezli$my
warunki wystarczajace i konieczne stabilnosci operatora Markowa zwigzanego z pewng
klasg algorytmoéw genetycznych.



